Technische Information
Elektroakustik

Cassetten-Einbau-Chassis
Typ: TC 550 X
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BANDANTRIEB ( Abb. S5und 6}

Der Bandantrieb erfolgt durch 2 Motore. Ein Kollektor—
Gleichstrommotor 51 treibt Uber einen Riemen 48 die
Wickelteller an und transportiert das Band von einer Spule
2ur anderen. Die Wickelrichtung wird durch die Polung
der Gleichspannung am Wickelmotor 51 vorgegeben. Rich-
tungsabhéingige Wickelkupplungen, die nahezu kraftefrei
arbeiten, ermsglichen kurze Umspulzeiten und optimale

Bandschonung,

59 57 S0 49

Abb. 6
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Die Tonwelle wird direkt durch einen kollektorlosen Gleich—
strom-Scheibenltufermotor angetrieben. Das grofie Drehmo-
ment des Direktantriebes in Verbindung mit der Andruckkraft
sorgt bei Aufnahme- und Wiedergabebetrieb fur einen nahezu
schlupffreien Bandh‘dnsport (s20,35% ). Durch die hieraus
resultierende Entkopplung zwischen Bandwickel und A-W-
Tonkopf 68 entsteht ein konstanter Bandzug und damit werden
die Gleichlaufabweichungen kleiner + 0,09%.

51 St200. 24 56 St 301.
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Serviceunterlagen

EINSTELLHINWEISE

TC 550X

( mechanisch )

14

Sorgfltige Reinigung und Schmierung gemdl Schmierplan sind Voraussetzung fur ordnungsgemiiBe Einstellung und Funktion. Alle Ein-

stellungen sind bei liegendem Gerit ( Waagerechtbetrieb ) durchzufuhren.

Bezeichnung Betriebsart
Spurlager des
Tonwellenmotors

Lage der Olab-

streifscheibe

Einstellung des start
Kopfschlittenmag~ oder
neten pause
Rollenandruck an start
Tonwelle

Wickelbremse start
Drehzahl des start
Tonwellenmotors

Einstellung des start

Bandzuges

1899207

Hilfsmittel

Schrauben-

dreher

Fuhlerlehre

Kontaktor
10N
(~1kg)

Kontaktor
10N
(~1kg)

visvell

Gleich-
laufkasset-

‘te mit 3150

Hz
Frequenz~
mefgertt
oder Gleich-
laufmeflgertt

Drehmoment-
MeBkassette

Beschreibung

Lagerschraube 38 lins-
drehen bis Rotor 33 hor-
bar schleift ; Lagerschrau-
be 38 eine Umdrehung
rechtsdrehen

Zwischen Olabstreifschei-
be 36 und Lager im Ge-
hduseoberteil 35 soll

0,5 mm Luft sein

Kopfschlitten 54 liegt an
Fixierbolzen 55 an; An-
ker des Magneten 56 mit
Kontaktor mit 4 N ( ~

400 g ) nach hinten drucken
und Magnet 56 festschrau-
ben

Magnet 57 so verschieben,
daB die Andruckrolle 60
mit 3,25N (~325g) +
0,25N (~25g)an der
Tonwelle anliegt ; dabei
muB3 die Schenkelfeder 59
bis max. 1 mm vom Bugel
58 abheben

Durch Drehen der Stell-
schraube 61 wird das Brems-
seil 62 aufgewickelt und

die Bremsfeder 63 soweit ge-
spannt, dafl gerade Luft
zwischen den Windungen
entsteht

Geschwindigkeit mit R
3005 auf der Motorleiter-
platte 32 einstellen

Einstellung mit R 5133 auf
der Steverleiterplatte 17

Sollwert

2 0,25 mm Vertikal-
spiel

0,5 mm

Abzugskraft des
Kopfschlitten 54
von Fixierbolzen
23N (~300g)

Andruck der An-
druckrolle an der
Tonwelle 3,25 N
(~325g)t
0,25N (~25g)

Drift £ 0
Frequenz 3150
Hz

zwischen 0,35
und 0,45 Ncm

Bemerkung

Lagerschraube 38 nach
der Einstellung mit
Lack sichern

Scheibe darf nicht an
Lager oder an der Kas-
sette schleifen

Der Anker des Magne-
ten 56 muB sicher in
FeldschluBstellung ge-
zogen werden | )

Wird das Abhebema

1 mm Uberschritten, so
ist die Schenkelfeder
59 im Bugel 58 umzu-
htngen. Der Anker des
Magneten 57 muB si-
cher in FeldschluB3-
stellung gezogen wer-
den |

Bei schnellem Vor-
oder Rucklauf durfen
sich keine Bandschlau-
fen bilden

Bei Lagerwechsel oder
Wechsel des Rotors 33
muB der Tonwellen-
motor 23 vor der Ein-
stellung 2 Stunden in
Stellung "start" ein-
laufen
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MESS - UND

EINSTELLHINWEISE

(220V; 25°C; 2 min. nach dem Einschalten )

Einwandfreie mechanische Justierungen sind Voraussetzung fur die Durchfuhrbarkeit der elektrischen Messungen. Alle
Messungen bei liegendem Gertt ( Waagerechtbetrieb ) durchfuhren. Testbandkassette einmal vor- und zurtickspulen. Vor
einer Messung Ktpfe und Tonwelle entmagnetisieren und reinigen. Bei Komplettabgleich alle Einstellregler auf Mitte stellen.

Bezeichnung

Azimutheinstellung ( Taumeln )

des Kombikopfes MK 3301

Einstellen des Wiedergabepegels

Einstellen des Wiedergabefrequenz-

ganges fur Chrom

Messen des Wiedergabefrequenz-
ganges

Einstellen der Aussteuerungs—
spitzenanzeige

Messen der Aufnahmeschalt-
spannung

Einstellen der Oszillator-
frequenz

Einstellen der Vormagneti-
sierung

Einstellen des NF-Aufnahme-
pegels

Kontrolle des A-W-Frequenz-
ganges

Kontrolle des A~-W-Dolby-Fre~
quenzganges

Einstellen der O dB-Aussteuerungs~
LED

Messen des Klirrfaktors K3

Messen der Léschddmpfung
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0dB =250 nWb /m,

Betriebsart

start

dolby und start

start

start

start

pause und
aufnahme

pause und
aufnahme

pause und
aufnahme und
start ;

dann < <
und start

pause und
aufnahme und
start ;

dann < <
und start

pause und
aufnahme und
start ;

dann < <
und start

dolby und
aufnahme und
start ;

dann € <
und start

pause und
aufnahme

pause und
aufnahme und
start ;

dann <€ <
und start

pause und
aufnahme und
start ;

dann <€ «
und start

( elektrisch )

Udolby =580 mV

Hilfsmittel
Rshrenvoltmeter, DIN-Bezugs-

band ( Cr ) ( 10 kHz Spaltein-
stellung )

Rshrenvoltmeter, Dolby-Pegel-
kassette

Rshrenvoltmeter, DIN-Bezugs-
band (Cr )

DIN-Bezugsband ( Cr ), Rshren-
voltmeter ( Pegelschreiber )

DIN-Bezugsband ( Cr )

Gleichspannungsmeflinstrument
Ri30kQ/V
Cr-Leerband-Kassette,
Normcharge

Rshrenvoltmeter,
Frequenzzthler

Rshrenvoltmeter, Tongenerator,
Cr- und Fe~ und FeCr-Leerband-
kassette ( Normcharge ), ( Pegel-
schreiber )

Rshrenvoltmeter, Tongenerator,
Leerbandkassette Cr-Fe-FeCr-
Normcharge

Rshrenvoltmeter, Tongenerator,
Leerbandkassette Cr-Fe-FeCr-
Normcharge ( Pegelschreiber )

Rshrenvoltmeter, Tongenerator,
Leerbandkassette Cr-Fe-FeCr-
Normcharge ( Pegelschreiber )

Tongenerator, Rshrenvoltmeter

Tongenerator, Rshrenvoltmeter,
selektives Klirrfaktormefgerut,
Leerbandkassetten, Normcharge

Tongenerator, selektives Rshren-
voltmeter, Leerbandkassette,
Normcharge

Beschreibung

Testband abspielen, mit Taumelschrau-
be 69 auf max. Ausgangsspannung ein-
stellen

Testbandpegel abspielen und jeden
Kanal einzeln messen. Beide Kandle
mUssen gleich sein.

Azimuthpegel abspielen, die Aus-
gangsspannungen der einzelnen Fre-
quenzen messen

Frequenzgangteil abspielen

Pegeltonteil abspielen
(250 nWb /m )

Leerband-Kassette einlegen

Leerband-Kassette einlegen

Vormagnetisierung so einstellen, daf8
bei einer 333 Hz- und 12,5 kHz-Auf-
zeichnung mit -26 dB gleiche Wieder-
gabepegel angezeigt werden .

Aufnahmepegel 400 Hz an St 5031
und St 5033 einspeisen, Pegel an

MP 13 14 soll 580 mV bei Auf-
nahme und Wiedergabe betragen

Aufnahme des Frequenzspektrums von
20 Hz bis 20 kHz mit -26 dB und
Messen des Wiedergabefrequenzganges

Aufnahme des Frequenzspektrums von
20 Hz bis 20 kHz mit -26 dB und
Messen des Wiedergabefrequenzganges

Aufsprechpegel an St 5031 und St 5033
erhshen bis rote LED blinkt, um 2 dB
dann Pegel absenken

333 Hz A ufsprechpegel erhshen bis
rote LED blinkt, Klirrfaktor K3 bei

Cr-Fe- und FeCr-Bandsorten ermitteln

Aufnahme mit 1 kHz ( 1,3V an MP
15 16 ), dann Wiedergabe-

spannung messen



Me@frequenz
10 kHz

400 Hz

333 Hz

10 kHz

von 31,5 Hz

bis 18 kHz

333 Hz

107,5 kHz

333 Hz
12,5 kHz

400 Hz

von 20 Hz bis

20 kHz

von 20 Hz

bis 20 kHz

333 Hz
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U
ol (580 mV)
ca. 1,15V

115 mV

115 mV

blinken

ca. 70V
107,5 kHz
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Uiz,s

C

dolby

29 mV

dolby - 26dB)
ca.57,5mV

ca. 57,5mV

ca. 1,3V
-2d8

ca. 3%
2%
1,5%

60 dB

Cr

TC 550X

Einstellung/Bemerkung

Nach dem Einstellen wird die

Taumelschraube mit Lack ge-
sichert

Einstellen mit R 2322 und
R 2422

Einstellen mit R 2309 und
R 2409 Differenz zwischen

Ujza3u. U]0 auf O dB stellen.

Kdpfe mUssen sauber sein!

Werte innerhalb des Toleranz—-~

feldes nach DIN 45 500

L Va
Mit R 4006 und R 400%7s0 ein-
stellen, daB rote LED’s an-
fangen zu blinken

Einstellen mit Abgleich-Kern
der Spule Tr 3301

Einstellen mit R 3301,R 3302
fur Cr R 3314 fur Fe

Einstellen mit R 2148
’ R 2248

Korrigieren mit R 3301,R 3302
fur Cr, R 3314 fur Fe und
R 3313 fur FeCr

L
Einstellen mit R 400y’und
R 4&05 bis 0 dB LED blinkt

bei Cr - Band
bei Fe - Band
bei FeCr - Band

Messen mit selektivem Rshren~
voltmeter

Kontrolle

Kandle einzeln messen: Grifite
Ausgangsspannung gleichzeitig
kleinste Pegelschwankungen

Kontrolle mit DIN Bezugsband
(Fe)

1,15V an MP

@ wd ©®

Spannung an Dr 3301 ca. 14V

Werte innerhalb des DIN-
Toleranzfeldes nach DIN 45 500

Mehr HF am Kombikopf &
weniger Hshen, weniger HF £
mehr Hghen

ca. 1,3V bei
333 Hz an MP

& @

1,3mV (1 kHz )

e B G



AnschluB3code

Connection Code ‘
Tastatur Magnete
keys solenoids.
$ 3202 $3203 $ 3204
FeCr Dotby Ein-Kassette
=]
sw
Kopischtittan head brocket
rt
on St 200
10
LN L] [IY C A DS
2(1 1|8 2t Hs 2|1 1]s
3l afe 3l afe 31 1fs
et 1o ¢ afw ]
LN E (1 sfr o
st 12 |t 1fi2 bl
Capstan
{Andruckseollc) pressura rotler
t
‘ an St 200.
— ~— to
Memory-Schalter
Mikro-Schatter
memory switch
microswitch z
A/W Relais r/p relay
<1 R
s | 1z
61 13 -
Reed Relais reed reloy
1
Dioden
tinish fimsh .
diodes Ende Ende
AR 117 2 !
?— oA 9 : Anf. start Oszillatorspule oscillator coil
1 H 3
Katode cathode BAY 1 i Ende finish
(Farbring ) (coloured ring ) 1 1 5
Ant Anf.
start start
Katode cathode
! cav 85  (mt) red
[¢ E LED
[} i % lgrun) - green ws A/W  Kopt /p head
t/p heo
AnSge’ 7arogs LD30A  (rot} red IE"" "
LDI7A  (grinl green 2
Bogen Canon
Gleichrichter 2217 095 2217133
rectifier
ws . - Léschkopt erase head
[ ¥— ]
B 40 C 2000/1500
Integrierte Schaltungen
* eoa B integrated circuits
~leo o|-
Widerstinde a AA T8I5 UC
resistors LM 307 -15
7 1
— }— 3w 4001 wom SN 16880
4007 4025
— ¥ }— s w 8 u Beschriftung
marking
8
T st TCA 955
ansisiosen NE 545B o LM 101N
transistors
g 16 Beschriftung
marking
E] 1
] 8D 135-16
o =!
[ BD 136-16 TDA 1195
Beschriflung 0 18 Beschrifiung
marking morking
{ouf die Anschlisse gesehen ) Schaltzustande TDA 1195 TDA 1195 switching states
[looking ot the connections }
~|5VL 6 7 9 10 12 " w 13
8C 530 € BC 558 B ' ﬁL ; 4 L LY
BC 549 € 8C 58 B 4
EBC BC 548 C BC 337 -25 5 — a¥
8C 337 -16
& / ; AL 15
Schiebesteller
+15v 6 7 9 10 12 Mo 3
slide potentiometers |_
L L 4 4 l Ve sy
B
[s T %
4 2 8 5

6 LR L L |

1 “isv
oot min max.
hioten S
rear  slider

T

8

Wil

+15V

Steckverbindungen
interconnecting cables

St 35,
4 EBErr—— c::é
[
L 3 -
3
5
bi 6
8
9
0
r n
3 X

rt
br
-«
9¢
sw
ws
vi 2
st21
or ——F
it —t
b ==
sw =

LI

St330
re
B B= ==
St 600
\
H = =
St3N
S =
B =

9

St 82.

St 300, an

= 9e

St 400.

“

H e

St 84.

Et bl

Tt i
5t301.

s &
— = gt

St 200.
r

] 1 —
—= 3 = 5 5w

= >‘< N
—_— — =
—3= bl
e =1
—t =

on Verstarker -Leiterpiatte

to amplifier circuil board

an A/ W Kopt
to r/p head

an  Léschkop!
to erose head

an Netzteil-Leiterplatte
to power supply

circuit doard

an Abdeckpiotte
to top plate

an Zahlwerk /
Mamory - Schal tar

to counter /mamory switch

on Netzleil - Leiterplatte

1o power supply circuit board

an Capstan - Motor

to copstan motor

an Koptschitten - Magnat

to head bracket soienoid
an Copstan - Magnat

fo pressure roller solenoid
an Wickemotor

fo wind moter
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TECHNISCHE DATEN
(ermittelt mit C 60-Kassette)

Bandgeschwindigkeit

Abweichung von der Sollgeschwindigkeit
nach 2 min.

Gleichlaufschwankungen

Umspulzeit

Bandabschaltzeit

Ubertragungsbereich

Fe203 (ohne Dolby)

CrO2 (ohne Dolby)

FeCr  (ohne Dolby)
Klirrgrad bei 0 dB Aussteverung 333 Hz

TC 550 X

4,76 cm/s
<0,2%
<0,1%

< 0,09 %
60s

1,35

20Hz ... 14 kHz
20Hz ... 16 kHz

20Hz ... 16 kHz

CrO2 < 3%
Fe203 <2%
FeCr <1,5%
STORABSTANDE
(Eisenoxid- und Chromdioxid-Messung mit DIN-Bezugsband)
Fremdspannungsabstand
FeZO3 ohne Dolby 49 dB
Fe203 mit Dolby 51 dB
CrO2 ohne Dolby 48 dB
CrO2 mit Dolby 49 dB
FeCr ohne Dolby 50 dB
FeCr  mit Dolby 52 d8
Ruhegerduschspannungsabstand
Fe203 ohne Dolby 52 dB
Fe203 mit Dolby 61 dB
CrO2 ohne Dolby 54 dB
CrO2 mit Dolby 61 dB
FeCr ohne Dolby 58 dB
FeCr mit Dolby 66 dB
Ubersprechdijmpfungsmcﬁ zwischen den Kantlen von 500 bis 6300 Hz > 26 dB
Mikrofoneingangsempfindlichkeit 0,2mV/2,2kQ
Ubersteuerungssicherheit bezogen auf 0 dB-Anzeige bei 1 kHz > 44 dB
Betriebsspannungsversorgung  +10 % 19V~
Leistungsaufnahme 28 VA

1899 207

o
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Louvufwerk und Steuerung

2 Motoren-Laufwerk mit elektromagnetischer Laufwerk-
steverung ; stabile Stahl-Montageplatte ; direktgetriebene,
frequenzkontrollierte Kapstanwelle ; drehmomentgeregelter
Kollektorgleichstromwickelmotor ; Wickelteller mit schal-
tenden Laufrichtungs-Kupplungen ; Sensor- Laufwerkbe-
dienung in C-Mos-Technik ; direkter Funktionsablauf wah!-
bar ; Aufnahmesperre gegen zufalliges Berthren ; drehmo-
mentkontrollierte Bandabschaltung ; dreistelliges Zthlwerk

mit Memoryfunktion.
Halbleiter-Bestuckung

20 integrierte Schaltkreise
43 Transistoren

35 Dioden

22 Leuchtdioden

MONTAGEHINWEISE (s.Abb.8)
OFFNEN DES TC 550 X

Zu Reparaturzwecken 4Bt sich der Winkelrahmen 21 mit
der Verstdrker-Leiterplatte 16 und der Steuer-Leiterplatte
17 mit Verbindungs-Leiterplatte 18 und Sensor- Leiterplatte
10 aus dem Rohmen 22 ausschwenken . Dazu sind die vier
Kombischrauben 15 zu entfernen.

Das Gertt kann im aufgeklappten Zustand hochkant auf-

gestellt (Sensorleiste unten) und in Betrieb genommen werden.

Beim SchlieBen des Gerutes ist die Lage der Kabel entsprechend

Bild 6 zu beachten.
Der Winkelrahmen 21 muB an den vier Abwinklungen an-
liegen, um die vorjustierte Position der Sensoren wieder

zu erreichen.

AUSBAU UND EINBAU DES TONWELLENMOTORS
(s. Abb. 1)

TC 550 X &ffnen, Stecker 301 aus der Netzteil- und Trei-
berleiterplatte 19 abziehen und AnschiuBleitung aus dem
Kabelhalter 24 1sen.

Schrauben 26 13sen und Abdeckung 1 sowie Andruckfeder
25 abnehmen .

Schrauben 27 entfernen und Tenwellenmotor 23 mit Dich-

1899 207

TC 550X 2

Avfnahme-Wiedergabe-Ver-
stdrker

Automatische Chrom-Eisen-Umschaltung ; zustitzliche Zwei-
schichtband-Umschaltung fur Ferrochrom-Btinder ; elektro-
nische Verstarker-Umschaltung in Mos-P-Kanal-Technik ;
logarithmische Spitzenwertaussteuerungsanzeige durch 2 LED-
Reihen; 2 Langlebensdauer-Tonkspfe ; niederohmiger Stereo-
Mikrofon-Eingang ; integriertes Dolby-B-System ; gefrennte

Aufnahme-Pegelsteller mit logarithmischer Teilung.

tungsscheibe 28 herausheben.

Vorsicht! Tonwelle nicht
anschlageni

Der Einbau erfolgt in umgekehrter Reihenfolge .

Dabei ist zu beachten, daf3 d'%e Durchbruche der Dich-~
tungsscheibe 28 deckungsgleich mit dem Lochbild des Ton-

wellenmotors 23 sind .
DEMONTAGE DES TONWELLENMOTORS ( Abb, 1)

Motor 23 umdrehen (Tonwelle zeigt nach unten) ;

Klammern 29 Issen und entfernen ;

Gehduseunterteil 30 abnehmen ;

Jochscheibe 31 abheben (! Magnetkraft, Motorspulen nicht
beschuadigen!) ;

Spulentrager 32 abheben ; Rotor 33 mit Tonwelle vorsichtig,
ohne zu verkanten, aus dem Lager im Gehduseoberteil 35
ziehen, dabei wird die Olabstreifscheibe 36 von der Ton-
welle abgehoben.

Die Spurlagerscheibe 37 kann aus der Lagerschraube 38 ge-

l8st werden .
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ABB. 1 TONWELLENMOTOR

3

38

1 899207
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Zwischen Rotor 33 und Lager im Gehduseoberteil 35 sind 3
Scheiben 34 montiert.

Die Montage erfolgt in umgekehrter Reihenfolge, wobei die
Punkte 1 und 2 der mechanischen Einstellbeschreibung zu

beachten sind.
AUSBAU UND EINBAU DES ZAHLWERKS

TC 550 X sffnen.

Schrauben 26, Abdeckung 1 und Andruckfeder 25 entfernen.
Zghlwerkriemen 8 vom Aufwickelteller 42 abnehmen.

Stecker St 220, St 600, St 301, St 400, St 300, St 200,

St 331 von der Netzteil- und Treiberleiterplatte 19 abziehen.
Massekabel durch Herausdrehen der Schraube 13 lssen.
Schrauben 41 entfernen und Kuhlwinkel 40 mit Netzteil-

und Treiberleiterplatte 19 aus dem Rahmen 22 heben.
Transistor 5 und Festspannungsregler 6 ablsten; Schréink-
lappen des Kuhlwinkels 40 aufbiegen ; Netzteil- und Treiber-
leiterplatte 19 abnehmen ; Z#hlwerkriemen 8 entfernen.
Leitungen vom Zshlwerk 3 ablsten ; Halteschrauben des Z&hl-
werks 3 lssen ; Zshlwerk 3 mit Isolierplatte abnehmen.

Der Einbau erfolgt in umgekehrter Réihenfolge .

Dabei ist zu beachten, dafl die Leitungsfuhrung Bild 6 ent-
spricht. Die Position des Kuhlwinkels 40 im Rahmen 22 muf

entsprechend der Kassettenabdeckung justiert werden .
WECHSEL DES ANDRUCKARMES

Schrauben 26 18sen und Abdeckung 1 sowie Andruckfeder 25

abnehmen.

Schenkelfeder 43 aus dem Loch in der Montageplatte 64 aus-

hingen.

Greifring 65 und Kunststoffscheibe 66 von der Lagernadel 44

abnehmen.

Andruckarm 45 von der Lagernadel 44 abziehen und Zug-

stange 46 aushdngen. )

Beim Einbau in umgekehrter Reihenfolge ist zu beachten :

- e eine Kunststoffscheibe 66 Uber und unter den An-
druckarm 45 legen

- daB dos freie Ende der Schenkelfeder 43 Uber der Zug-
stange 46 am Andruckarm 45 anliegt; der Haken wird
in das mittlere Loch der Montageplatte 64 eingehtingt

- der Greifring 65 wird so aufgesetzt, dafl der Andruckarm

45 ca. 0,1 mm vertikales Spiel hat.
WECHSEL DES WICKELMOTORS
TC 550 X sffnen.

Riemen 48 von der Motorrolle abnehmen.

MotoranschluBleitungen (ge/rt) aus dem Kabelhalter 24

1899 207

TC 550X 4

lssen.

Im Stecker St 200 die Rastung des Stiftes 6 und 7 Issen und
die Steckerstifte aus dem Steckergehtiuse ziehen.

Schrauben 47 entfernen und Motor 51 mit Motorhalterung
49 und Polster 50 abnehmen .

Beim Zusammenbau ist zu beachten, daB das Polster 50 nicht
auf die Motorwelle drtickt und der Riemen 48 ohne Ver-
drehung Uber Motorrolle und Laufrad rechts /links 52 und

53 lauft,

WECHSEL DER TONKOPFE

Leschkopf

Der Loschkopf 67 kann ohne Nachjustage ausgetauscht werden.
Kombikopf

Kopfleitung ablsten,

Schrauben 69 und 70 herausdrehen .

Kombikopf 68 von den beiden Spitzen im Kopfschlitten 54
abheben.

Hoheneinstellung der Spitzen nicht verdndern !

Neuen Kombikopf 68 so aufsetzen, daf die Spitzen in die
Bohrung und den Schliitz der Taumelplatte des Kombikopfes
68 eintauchen.

Schraube 70 mit Scheibe und Feder soweit einschrauben, bis
sie mit der Unterseite des Kopfschlittens 54 bundig ist.
Schraube 69 einsetzen und Kopfleitung entsprechend An-
schluicode anlsten.

Azimutheinstellung siehe Punkt 1 der Einstellhinweise
(elektrisch)

. ALLGEMEINE SCHUTZMASSNAHMEN FUR MOS-

SCHALTUNGEN

L%
Bei Metall-Oxid-Silizium-Schaltungen (MOS) sind an den
Ein- und Ausgtingen, wegen ihrer Empfindlichkeit gegen
Sterspannungen und statische Aufladungen, Schutzstrukturen
mitintegriert ., '
Trotz dieser Schutzschaltungen solite beachtet werden, da
Kunststoffbsden, nichtleitende Arbeitsplatten und Sitzgelegen-
heiten sowie kunsfﬁserholtige Kleidung zu Aufladungen
fubren, die fur die Schaltungen gefthrlich werden ksnnen.
Maschinen, Werkzeuge, Arbeitsplatte und Personen mussen
auf gleichem Potential sein.
Eine hochohmige Erdung des Lstkolbens bzw. Lstbades muB3
durchgefUhrt werden.
MOS-Bauelemente nicht in Fassungen stecken oder aus diesen

entfernen, wenn an den Fassungen Spannung liegt.
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FUNKTIONSBESCHREIBUNG

DIREKTANTRIEB-TONWELLE  ( Abb, 2 ) in den Generatorspulen eine Spannung, deren Frequenz pro-
portional der Drehzahl ist.

Der Tonwellen-Direktantrieb besteht im Prinzip aus einem Diese Direktmessung der Drehzahl fuhrt in Verbindung mit

RuckschluBring, 6 flachen Kupfersegmentspulen, einem der Drehzahlregelung zu einem wirkungsvolien Ausregeln

8-poligen Ringmagnet, einem Joch, dem Rotor und der von Lastschwankungen bzw. Lastdnderungen (z .B. Bandan-

Lagerung. Die Anordnung ist in der Abbildung ersichtlich. fang, Bandende in der Cassette) und damit zu einem sehr

Wird mittels der optischen Kommutierung eine Spannung an guten Gleichlauf.

ein Spulenpaar gelegt, so entsteht ein dem Strom proportio=- Die Regelelektronik arbeitet quasi analog einer Pulsbreiten-

nales Drehmoment und der Rotor bewegt sich. modulation.

Ein im Rotor eingeklebter 48-poliger Magnetring induziert

Tonwelle
Ridckschlussring

Ringmagnet
i i —Rotor
: Magnetring
Jochscheibe

rlager

Kommutierung , wpuriag Segmentspulen
Generatorspule
.

Kommutierung

Abb. 2

1899 207
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DREHZAHIREGELUNG  ( Abb. 3 und 4 )
Durch die Drehbewegung des unter dem Rotor angebrachten
Magnetringes wird in die Spulen L 3007 und L 3008 eine
Spannung induziert. Diese gelangt Uber Schutzwiderstand
R 3007 an den Punkt 3 des IC 3001 ( TCA 955 ). Durch die
hohe Verstirkung des Eingangsverstirkers gelangen bereits
kleinste Eingangsspannungen zur Begrenzung ( Punkt 4 des
TCA 955 ), so daB8 er praktisch im Nulldurchgang der Ein-
gangswechselspannung schaltet. Wihrend der ansteigenden
Flanke erzeugt der nachfolgende Frequenzverdoppler einen
Nadelimpuls. C 3005 verhindert kurzzeitige Stsrimpulse.
Die Nadelimpulse steuern den nachfolgenden Monoflop. Er
erzeugt an seinem Gegentaktausgang Rechteckimpulse mit

_ konstanter Zeitdauer ro  vorgegeben durch die zeitbestim-
mende Kombination von R 3005, R 3004 und C 3004. Der
Ausgang des Monoflop 1adt C 3003 ( Punkt 6, 7, 8 von IC
3001 ).

TC 550 X

An C 3003 entsteht ein der Drehzahl proportionaler Gleich-
spannungsanteil mit dreieckfsrmiger Wechselspannung ( Im-
pulsdiagramm Abb, 4 ).

Der nachfolgende Komparator vergleicht die intern einge-
stellte Sollspannung am PIN 9 mit der Istspannung ch und
steuert die Schaltstufe an.

Die Schaltstufe versturkt die vom Tastverhdltniswandler kom-
menden Impulse, sie schaltet gegen UB (+15Vv).

Uber den Widerstand R 3009 wird C 3002 geladen. Der nach-
folgende Transistor T 3008 arbeitet als spannungsgesteverte
Stromquelle fur den Motor,

Die Spulenpaare werden durch 3 optische Anordnungen ( Licht-
schranken ) kommutiert. Eine Lichtschranke besteht aus einer
Lichtquelle der Blende am Rotor und einem Foto-Darlington-

Transistor. Die Anordnung ist in Abbildung 1 ersichtlich.

C€3005
R3004

HUstab + g

c3002

"~ |Eingangs - l Frequenz-
verstarker verdoppler [~ flop

Mono- Vorlade -

schaftung

L J

e o M e

¢ 3001 TCA 955

Blockschaltbild Drehzahiregeiung

Abb. 3
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§ 2 , it pannung an C 3005
|
JI..___ SO _,I ,l Ausgang Frequenzdoppler
U ¢ T — 27
(]
p - | ~ Spannung am Monofiop -
. T —t 27 Ausgang ohne C 3004
- T e )
v M‘L
Uston | Usout i Spannung an C 3003
04 j
I ] — T Y003 ss
1
e
1
o ¥ ‘ 27
Us n 7/ %/ ca. 15V Spannung am Ausgang 16
j—-— - tz—*q--r—r' — - ——f
N, (U

Impulsdiagramm des Frequenz- Gleichspannungs-Wandlers mit

Soll - Ist - Wertvergleich und Tastverhdlitniswandlung

Abb. 4
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FUNKTION DER WICKELKUPPLUNG ( Abb. 7 )

Die Beschreibung bezieht sich auf die linke Wickelkupplung.
Sie gilt mit umgekehrter Drehrichtung auch fur die rechte.
Die Kulisse 73 liegt, gefuhrt durch die Achse 72, mit ihrem
Eigengewicht auf der Filzscheibe 71. Zwischen der Kulisse
73 und der Scheibe 75 ist der Mitnehmer 74 montiert. Dieser
ist seitlich von der Kulisse 73 gefuhrt und radial leicht ver—
schiebbor. Der Zapfen des Mitnehmers 74 ragt nach oben
durch den Spiralschlitz des Laufrades 53 bis in den Drehbe-
reich der Zshne des Aufwickeltellers 42. Dreht sich das
Laufrad 53, so ist die Reibung zwischen Kulisce 73 und Filz-

scheibe 71 graBler als die des Mitnehmers 74 in der Kulisse 73.

52

51

1 899 207
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Der Spiralschlitz des Laufrades 53 erzeugt am Mitnehmer 74
eine radiale Kraftkomponente .

Bei Rechtsdrehung des Laufrades 53 ( Rucklauf ) bewegt sich
der Mitnehmer 74 nach innen, rastet in die Zahnung des Auf-
wickeltellers 42 ein und dreht diesen mit.

Bei Linksdrehung des Laufrades 53 ( Vorlauf, Start ) gleitet der
Mitnehmer 74 nach auBen aus dem Drehbereich des Aufwickel-
tellers 42, Laufrad 53 und Aufwickelteller 42 sind nicht mehr
gekoppelt und kinnen mit unterschiedlicher Geschwindigkeit

drehen.

- 78

= 76
ot 77

L2
77

53

76
75
7
73
72

71

Abb. 7



Serviceunterlagen

LAUFWERKFUNKTIONEN  ( siehe Stromlaufplan, Laufwerk )
Das Wahlen der Laufwerksfunktionen erfolgt durch BerUhren
von Sensoren. Funktionsabldufe, Schutzschaltungen und Ver-
riegelungen sind durch logische Verknupfungen von C-MOS-
Schaltungen programmiert. Elektromagnete steuern den Kopf-
schlitten, die Wickelbremse und die Andruckrolle.

Durch Drucken der Taste "ein-aus" wird das Cassettengerét
eingeschaltet, der Capstan-Motor beginnt zu drehen, und

die Laufwerkfunktion "stop" wird angezeigt.

START

Durch BerUhren des Sensors "start" werden Uber IC 5201 /b,
IC 5103 /c und IC 5102 / ¢ die Transistoren T 5105 und

T 805 durchgeschaltet .

Der Hubmagnet Km 801 zieht den Kopfschlitten an und die

LED "start" leuchtet. Mit dem Spannungsteiler R 5133

wird der Bandzug Uber T 5202 eingestellt.

T 5204 schaltet den Motor M 001 uber R 5103 an Masse .
Gleichzeitig werden Uber IC 5105 /d die Transistoren

T 5108 und T 806 durchgeschaltet. Der Hubmagnet Km 802 zieht
an, hierdurch wird die Andruckrolle an die Tonwelle gedricki.
Die Basis von T 5102 wird Uber R 5123 an den Ausgang des

IC 5102 ( "H"-Pegel ) gelegt. Transistor T 5104 und T 5103
schalten durch, damit wird Uber St 3301 der Verstarker mit

+ 15V auf Wiedergabebetrieb geschaltet.

PAUSE

Durch BerUhren des Sensors "pause” wird die "start"-Funk-

tion unterbrochen. IC 5101 /c schaltet am Ausgang auf "High",
der nachfolgende Flip-Flop kippt, am Ausgang IC 5102/ a
steht ein "H"-Pegel, die Transistoren T 5108 und T 806 bleiben
durchgeschaltet und der Kopfschlittenmagnet Km 801 bleibt
angezogen. Das "H"-Potential vom Ausgang IC 5102 /a ge-
langt Uber C 5110 kurzzeitig an IC 5201 /a , Uber R 5134

wird IC 5202 /d am Ausgang auf "H" gesetzt und das Flip-
Flop IC 5103 /a, IC 5103 /c kippt am Ausgang "10" auf "H",
Hierdurch wird Ausgang 10 von IC 5102 /¢ “Low" . Der Cap-
stan-Magnet Km 802 fitit ab.

1899 207
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PAUSE - AUFNAHME - START

Bei dieser Funktion wird zundchst der Sensor "pause" be-
rUhrt, dann der Sensor "aufnahme" und zum SchluB der Sen-
sor "start" .

Beim Beruhren des Sensors "aufnahme" gelangt das Steuersig-
nal Uber IC 5203 /c, IC 5203 /a und IC 5102 /b an die Auf-
nahme-Codiersperre S 004. Liegt eine Cassette auf, bei der
die Aufnahme-Codierlasche ausgeklinkt ist, so &ffnet Schal-
ter S 004, und die Aufnahme ist gesperrt. Bei Cassetten mit
Aufnahme-Lasche wird Uber S 004 T 5124 der Transistor T
5107 durchgeschaltet. Uber T 5106 gelangt die Betriebsspan-
nung an St 3302 und schaltet den Verstarker auf Aufnahme
um. Mit den Pegelstellern wird der richtige Aufnahmepegel

eingestellt, anschlieBend kann gestartet werden .

STOP

Durch BerUhren des Sensors "stop" werden der Wickelmotor
M 001 sowie die beiden Elektromagnete Km 801 und Km 802
abgeschaltet. Die Andruckrolle 60 wird durch die Schenkel-
feder 43 vom Capstan abgehoben. Feder 79 zieht den Kopf-
schlitten zurUck und spannt damit das Bremsseil 62.

Bei den Betriebsarten Vorlauf, Rucklauf, Stop und Wiederga-
be-Pause wird der Verstérker durch Anlegen der Betriebsspan-
nung an Punkt 8 von IC 2301 stummgeschaltet ( der Signal-
weg zwischen Punkte 2 und 9 bzw. zwischen Punkte 4 und 7

wird unterbrochen ).

VORLAUF

Durch BerUhren des Sensors b » ( schneller Vorlauf ) wird
der Motor M 001 Uber T 5205, D 5204 und T 5204 angeschal-
tet. Die Verriegelung erfolgt durch Flip-Flop IC 5104 /a

und IC 5104/ c.

RUCKLAUF

Bei dieser Funktion wird der Motor in umgekehrter Polari-
tat Uber den Transistor T 5203, die Diode 5203 und den Tran-
sistor T 5206 an die Betriebsspannung geschaltet. Der Motor

dreht gegenuber "start"~ und ¢ € -Funktion in entgegenge-

setzter Drehrichtung.
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ELEKTRONIK ( Abb. 8 )

Die Elekironik wurde in funktionell zusammengehérige Bau- steuerung 17/18, inclusive Sensorbedienung 10,
gruppen aufgegliedert. Netzteil- und Treiber-Leiterplatte 19, Pegelbaustein und
Der ausschwenkbare Winkelrahmen 21 enthalt die Aufnahme- Laufwerk sind auf dem Rahmen montiert,

Wiedergabe-Verstirker- Leiterplatte 16 sowie die Laufwerk=

21 16 St 220. St 600. St301. St 400. St 300.

9
St 200.
St 331.
St 35..
17
St&3.
St ..

10 St82. St900. 20 St230. 2 St210. 39

Abb. 8

1 899 207
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NETZTEIL- UND TREIBER-BAUSTEIN

Die uber die Steckverbindung St 1001 /1003 ankommende
Wechselspannung wird mit Gr 801 gleichgerichtet und Uber
den Schalter S 3204 ( auf den Tastaturbaustein 39 )} dem Lade-
elko C 806 zugefuhrt. Diese Gleichspannung wird beim Be-
rUhren der Sensoren "start" bzw. "pause" kurzzeitig Uber
Transistor T 802 direkt an die entsprechenden E-Magnete Km
801 /802 geschaltet, so daB wihrend des Anziehens der E-
Magnete die volle Betriebsspannung zur Verfugung steht. Hat
ein Magnet angezogen, so kippt die Steuerelektronik zuruck,
T 802 sperrt und die Spannung wird Uber R 802 dem E-Magne-
ten zugefthrt, d.h. der Haltestrom wird reduziert. Die Elek-
tromagnete werden durch die Schalt-Transistoren T 806 bzw .
T 805 eingeschaltet .

Die mit dem Festspannungsregler stabilisierte Gleichspannung
wird dem Verstarker, dem Capstan-Motor und der Steuerelek-
tronik zugefuhrt,

NF-VERSTARKER

Wegen der Gleichheit beider Kandle wird im folgenden nur
der linke Kanal, Spur 1, erst Aufnahme- und dann Wiedergabe-

funktion, beschrieben.

AUFNAHME

Das vom Mikrofon kommende Signal gelangt Uber R 1301 und
C 1301 auf einen zweistufigen linearen Verstarker mit den
Transistoren T 1301 und T 1302. Die Signalauskopplung er-
folgt mit C 1306 und R 1309.

Uber den Schalter S 3201 wird entweder das Mikrofonsignal
oder das vom NF-Verstdrker kommende Signal auf das Aus-
steuerungspotentiometer R 4001 gegeben. Das mit C 4001
ausgekoppelte Signal gelangt an den MOS-Schaltkreis IC
2301,

Dieser ist auf Aufnahmebetrieb geschaltet. Vom Schalt-I1C
gelangt das Signal Uber C 3501 an den Dolby-1C 3501 .

Je nach Schaltstellung von S 3203 wird das Signal im Dolby-
zweig entweder dynamik- und frequenzabhtingig expandiert
oder linear verstirkt. Aufnahme- bzw. Wiedergabebetriebs—-
art des Dolbyprozessors wird durch IC 2301 umgeschaltet.
Der nachfolgende Aufsprechversttirker mit T 2102 /2103 ver-
stirkt das Signal auf den zur Magnetisierung des Bandes er-

forderlichen Pegel. Die Anpassung der Hshenentzerrung an

1899 207
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die unterschiedlichen Bandsorten wird durch IC 2102 /2, Punk
te 4, 6, 7 und IC 2101 /2 Punkte 4,6,7, vorgenommen
Ebenso werden die fur die 3 Bandsorten benstigten differenten
NF-Aufsprechstrome durch IC 2102 /2, Punkte 11,12,18 und
IC 2102 /2 Punkte 14,15, vorgenommen.

Das entzerrte Signal des Aufsprechverstirkers wird uber C 4003

der Aussteuverungsanzeige zugefuhrt.

ANZEIGE

Uber C 4003 gelangt das anzuzeigende Signal an die Einstell-
regler R 4004 und R 4006 und von deren Schleifer jeweils an
einen logarithmischen Pegelindikator SN 16880, Der SN
16880 besteht aus aktiver Spitzwertgleichrichtung, 5 Ver-
gleichsstufen und einem logarithmischen Spannungsteiler in

5 dB-Schritten.

Die Umschaltung der Digitalausgtinge und damit Einschaltung
der angeschlossenen LED's ist abhtingig von der angelegten
Eingangsspannung. Mit C 4005 bzw. 4006 ist die Abkling-
zeitkonstante, bezogen auf -5dB, mit 215 ms gewdahlt.

WIEDERGABE

Bei Betriebsart "start" wird der Verstarker durch die Schalt-
IC’s 2301 und 2103 sowie der Kombikopf MK 3301 durch
das Relais RS 2301 auf Wiedergabe geschaltet.

Vom Kombikopf MK 3301 gelangt das Signal Uber C 2302
und R 2302 an den gleichstromgekoppelten, zweistufigen
Verstadrker, bestehend aus T 2301 und T 2302. C 2308 be-
wirkt zusammen mit dem ohmschen Widerstand des Entzerrer-
netzwerkes den Omega-Gang. R 2314 bestimmt die Gegen-
kopplung bei tiefen Frequenzen, so daB die Preemphasis von
3180 ps des magnetischen FluBverlaufes ausgeglichen wird.
Die Spaltfunktion wird durch das justierbare T-Glied, beste-
hend aus R 2309 und C 2305, ausgeglichen. Die Umschaltung
der Zeitkonstante von 120 ps auf 70 ps erfolgt durch Anschal-
ten der RC-Kombination C 2309 und R 2317 uber R 2318 und
D 2301.

Der Wiedergabepege!l wird mit R 2322 eingestellt.

Vom Schleifer des Widerstandes gelangt das Signal tber C
2311 an den Dolbyzweig. Dieser ist durch den Schalter S
3203 als linearer Verstarker geschaltet bzw. entzerrt das

dolbysierte Signal entsprechend der Aufnahme.
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Yom Ausgang des Dolby-IC’s wird das Signal tber C 3517/ HF-OSZILLATOR

R 2101 und C 2107 dem Ausgangsverstirker zugefuhrt .

Der zweistufige gleichstromgekoppelte Verstirker besteht aus Der Gegentakt-HF-Oszillator wird Uber die Drossel Dr 3301
T 2102 und T 2103 und ist durch R 2144 gegengekoppelt. Uber mit Betriebsspannung versorgt. Mit dem Abgleichkern von

C 2129 und C 2128 gelangt das Signal zum Ausgang MP 15. Tr 3301 wird die Frequenz auf 107, 5 kHz eingestel It .

C 4003 koppelt die Wiedergabespannung an den Anzeigever- Die auf ca. 70 V eingestellte HF-Spannung wird dem
starker. Loschkopf LK 3301 zugefuhrt. Uber Rs 3301 bei Chromband,

R 3313 bei Zweischichtband oder 3314 bei Fisenband

wird dem Tonkopf MK 3301 der jeweils benstigte HF-Vor-
magnetisierungsstrom zugefuhrt. Die Anpassung des HF-
Stromes an den Tonkopf wird mit dem Einsteliregler R 3301

vorgenommen .

SCHMIERPLAN

Alle Gleit- und Lagerstellen werden im Werk ausreichend geschmiert.
Das Ergtinzen von Schmiermitteln ist unter normalen Bedingungen erst nach mehreren Jahren erforderlich.

Zum Nachschmieren der folgenden Lager- und Gleitstellen durfen nur die angegebenen Spezialschmiermittel verwendet werden.

Sinterlager ( im Tonwellenmotor 23 ) Sinterlagers! WIK 500
Firma Ringsdorff

Spurlager ( im Tonwellenmotor 23 ) Depotfett F 2

Firma Ringsdorff

Kopfschlitten 54 ( alle Gleitfldchen ) Molykote BR 2
Firma Molykote

Achtung!

Folgende Stellen sind stets 8l- und fettfrei zu halten :

Aufgerauhter Teil der Tonwelle
Andruckrolie 60

Lauffltichen der beiden Riemen 8 und 48
Laufflache des Bremsseiles 62

Die angegebenen Stellen sind nur mit Spiritus zu reinigen.
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ELEKTRONIK ( Abb. 8 )

Die Elektronik wurde in funktionell zusammengehsrige Bau- steverung 17 /18, inclusive Sensorbedienung 10,
gruppen aufgegliedert . Netzteil- und Treiber-Leiterplatte 19, Pegelbaustein und
Der ausschwenkbare Winkelrahmen 21 enthilt die Aufnahme- Laufwerk sind auf dem Rahmen montiert,

Wiedergabe-Verstarker- Leiterplatte 16 sowie die Laufwerk-

21 St 220. St600. St 301. St400. St 300.

19

St 200.
St 331

St35.

St84..

10 St82. St900. 20 St230. 22 St210. 39

Abb. 8
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Impulsdiagramm

Impulsdiagramm

(9P = PURR] IDR0N a T T 1 T
30D I0A ﬂvg
ﬂ SEP, T |y S proy eyl o gl Kepkopioy i it oy PEPPIN) S, BP S EVIIUIR) PSSR MR, (RS | SN
(8pu3 - pupg) 4noPyony _
JLLIPEL Y] ]
* OIS SRS NG S SV I JEES R S I SONSHN H( S R I L QS M S N - S—_— R S
{ 8pu3 - puDg) 1IDIS - T ~
| IR I NI ]
11045 _ ] = T —
asnong _‘L = T
_ HENREE RN Y] 1
(uasso|ydsab- 9005 ) +404S + Uyny . H
a i
(uasso|yssab - 900S) viny ;
“ 4
VO O T S - s el R O T Wik YN Sty Wpups Swwp—wmn - B
= N e e TS EoE R e Qo
JND1IOA _ ]
jnoyany 1 i B A A heniion Focmdads fodl dad ks oot & i, i e i e
f L L L A
s ﬂ
(uassojyosab - y00S) ‘uny
! U S S N B S I D Y e
(u2jj0 ~ 700G} wny — ,—L
nm:o...__ - L}ulll
000 = Y48MIyoz + AJ0Wan e A e S L B e === =
[ bl e LR L L L o A L / f
oS _
{ uasso0jyossab - 400 S) "ujny
_ 155 'O N I O O (™, e
A_Emﬂ
snoppny | 4 - S
| AN . B 1 W, O S I T 1 | I
JNDJI0A _ O ~|_
om:um_ C _ - e
s ] = o e = = o O o 0 1Y
4nD1IOA _ |||||_ _ M = El—!-l_\| —— S
:EJ L= o ey ey s = t _ o o e O W = I O =]
no3I0Y
{ dojs) uajpydsuly wep yoou ﬂ
NLHLNLNLKLNLHLNLNLNLNLHLNLNLNLNLHLHLNLNLHLMLMLMLNLHL«LNLMLmLML
d o o o o o o o a a o o o o = o o o o o0 o © o [} o o o o
® ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~ N ~ ~ N ~ NN ~ ~ ~ NN N ~ ~ ~ ~ ~ ~ ~
5 . - = = o~ - ™ - o - @ o~ ~ o~ - o~ = o 3 o = o~ o w [} wn o w0 o ) o
: s - |§ 8§ 5§ § 5 8|8 8|2 88 8 g 8 58 8 35 8 2388 5 8 8|5 8/8 8|8 5 8§
c o 5 [ w w w w w w w w w o w w w w w '3 n w wnwn w w n w w w w w w w w
c = S e I R T S T N0 R s O S S B .
S 9. un-. (3] (3] o o o o o (3] (3] o © [5) © (5] © o [ [8) 0 Vo o (5] [5) o o © o o L = =}
o w = -
2 [ i ' : ] ' ' ' ll ' il ' Ll 3 Ll 1 1+ ' ' 3 4 .Dn o 4 ‘ ' ] l ' ' . @
e il o -3 o o o o o o o o 0 ~ /M o -3 > o o o °
5 2 ‘Tl ¢ ¥ ¥ § gl | ¢§ F T P P P o F P XN T § T e o¥IF O 3
o “ 2 2 3 3 2 3 3 2 3 2 3 3 ¢ ) - 3 3 i 3 2 (=] [=1-3 = 2 3 2 = 3 El ] c
X N € < 4 @« 4« 4« «|{q« T« €« €« T w <« <« @b <« <« F R W «@ « < | w < |« w <
E s s s
S P S o6
i 2 ) '
a i :
&g g g
X w8 L £
o r oW
-
223 = ™
- £ <
a [ &
= = g ]
ol o
s X & S5 5
- ? 9 K3 s b1
Y [T w . o B!
ped a8 (R e S € =
r_w o v o o S = g
& ) c w o € -
: El w o° < = £ o o @
4 c = - o a g x
= o o 4 ' o w o £ <
o 5! = < = E o Z o ©
H 2 X c o © 9 c ®
® a 52 g 5 2 $ 3%
L4 w re- = < w w o« >




c
.
"
"
-
c
v
3 .
> 3 =
' c 3
4 iy w [
8 T
n
- w b °
- - aO) c
- o
o 2 < @
5 § = =
@ ) 3
‘¢ . = B8 B 5 3
2R EEER
5 < 2 5 3 5 5
< E v v @ o $ 2
I
|
I
T
|
1|
T
1
|
T T
H— ;
— [
! i
| H !
| | 1
+ +
| | ! 3 ]
1 1
| Cl ! 1
] 1 T T i
|
1 | 1 |
| ! i '
i T i
:
B T ; :
N '
11
T ! I
.
1
I A |
T T
| K i i
' 1
. | : ! I
T 1 X Il
e I !
{ ' i 1
V I T
o I i
: ! n 1
1 ‘l ]
I i! 1
i I 1
| | T Ty T
ol - I 1"
! [ | 1l
t T i T
! : I | I
] I | i I:
T
: T f i
i ! | ]
Nl
! y 1 I J‘
| |
|
| Y \ }
T
L :
[ 17 |
T }
|
SR
' ‘, |
e, | ! !
| | | 1
| 1
1 /! ! &
] “ !
—4-1 !
- 3
| } I
} A
|
1
T

T,=068s
(R 5207, C5203)
T,= 10ms
{R 5208,C5203)

T3 =10ms
(R5135,€51089)

T. =033s
{R5132,€5103)

Ts=10ms
(R5214,C5110)

T,=1s
{R5128, C5104)

Logik des Funktionsdecoders :

neue o T
E o
Funktion £ 5
£ 5
. 2
5 3 2 5 >
laufende at 8 x 0 8 2 ~
2 2 Py 3 - 3 3
Funktion a2 23 <
Stop LI S N NS NS | 1 = moglich !
Start 1 L T O 0 = nicht moglich
Vorlauf 1 1.0 0 1
Ruicklauf 11 0 0 1
Pause 1 1.0 0 1
Pause +« Aufnahme 1.0 0 0 0 1
Autnahme + Start 1.0 ' 1 0
Memory:

Nach Dricken der Memory - Taste (S 002 )wird C 801 aufgeladen. Lauft in diesem Zustand das
ZGhlwerk auf “000“ so schlieft sich S 001 und am Eingang von Ci 5202 /c entsteht kurzzeitig en L-impuls,
welcher die Stop - Funktion auslost. Gleichzeitig wird C 801 entladen und so die gespeicherte Memory - Funktion

wieder  geloscht.

Zeitkonstanten :

T Verzogerung beim direkten Ubergang von der Funktian Vorlauf — Start
T2 Verhindert eine Verzogerung durch Ti beim Ubergang von der Funktion Stop — Start.
T3 Halt Eingang von Ci 5102/a (Pin 1) beim Ubergang von Start- aut Pause - Funktion

kurzzeitig auf L - Potential und erméglicht so ein Kippen der aus Ci 5102/a und
Ci 5101/d gebildeten Bistabilen Kippstufe Auflerdem wird verhindert, danN Pause -und

Start - Funktion gleichzeitig ousgelost werden kénnen.

T Verzégerung beim Ubergang von der Funktion Start — Vorlauf oder Rucklauf.
T Bewirkt einen kurzzeitigen Stop - Impulse beim Ubergang auf die Funktion Pause
L]
Te : Gibt die Zeit vor,in der beide Anzugsmagnete, bei Start od. Pause, an die volle
Betriebsspannung gelegt werden.
Tz . Bewirkt eine Verzdogerung der automatischen Bandendabschaltung ?“
]
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